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Practica 17
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Iniciamos con la
protoboard
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Coloca puentes en las lineas de
voltaje de ambos extremos

(si tu protoboard es continua, omite este paso)
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Coloca la Tarjeta Arduino
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| Identifica las terminales

Recepcidn de datos
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‘ Conecta el Puente H
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El Puente H se usa para permitir a
un motor eléctrico girar en ambos
sentidos, avanzar y retroceder
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! Terminales del Puente H
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’! Conecta las resistencias
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- Conecta la alimentacion de la
tarjeta arduino
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‘ Conecta los puentes a negativo
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Terminal 13
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! Conectamos los puentes
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Conectamos los puentes de la
tarjeta Arduino al Puente H
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. ., Conectamos el regulador
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\ Conecta los 2 capacitores
| ceramicos, en las terminales

del regulador
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Conecta los 3 cables de

! alimentacion del regulador
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Conectamos el primer
motoreductor
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Terminales del motor
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Conectamos el segundo
~ motoreductor
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Conecta el portapilas y el
5 Puente a negativo
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