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Iniciamos con la
protoboard
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voltaje de ambos extremos

(si tu protoboard es continua, omite este paso)

‘ Coloca puentes en las lineas de
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! Coloca la Tarjeta Arduino
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| Identifica las terminales

Recepcidn de datos
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- Conecta la alimentacion de la
tarjeta arduino
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Conecta los push button

una pareja de terminales a la otra.

El pushbutton es un botdn. Al pulsar el boton ambas
terminales se conectan pudiendo circular la corriente de

Al soltarlo se desconectan, quedando las dos terminales

en circuito abierto, por tanto ya no es posible que circule

corriente entre ellas.
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! Conecta las resistencias
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Café, negro, naranja, dorado
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EEEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEEER.ANEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEEEE ¢
e | | I-I!.‘;:Ill EEEEE lzggl EES_SNEEE EENEE EEEEN EEEEE EEEEE |
| - - RT R3_— R2
AEEEEEEEEENEEEEEE NN
B

2 2 2 8 2 2

l-l--l-llll-:%--l-l-lllnnll-ll-l---r
T L T T T T ity
CHEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE NN
EEEEEEEEEEEEEEEEEEEE NN ©
e e e

(@)
STl Lt ] L

AEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEES
AEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEAa

AEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEO
IS EEEEEEEEE SN EEE NSNS EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEES
Jllllllgllllglﬁg{gIlllgllllgllllgllllgllllgllll!llll!llll!lll!’lV

-~

+ ANEEE EEEER
| HANEEN EEEEE

AEE EEEENE EEEENEEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEEEE ¢
AEEN EEEEN EEENS-AEEEN EEEEN EEEEE EEEEE EEEEE

. , EleCtr@%mca
‘ 2 minutos > | Junior




\ |/ —
Conecta los puentes hacia
positivo
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Es una resistencia
N variable que ajusta
manualmente el valor
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Conecta los puentes
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‘ Coloca servomotor y conecta sus
! terminales
El servomotor es un

_ motor de medio paso
/i que permite una rotacion
Terminal a D9 e C
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. lerminal a positivo
Terminal a negativo
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Servo motor SG90

=

Un servomotor es un tipo especial de motor que
permite controlar la posicion del eje en un
momento dado. Esta disenado para moverse
determinada cantidad de grados y luego
mantenerse fijo en una posicion.

El movimiento del

<@> doo servomotor es sobre su
» propio eje y regresa a su
posicion original.
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- Conectamos el regulador
L7805CV
- Convierte el voltaje
a 5V
Entrada _,m« Salida

de voltaje de voltaje
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Conecta los 2 capacitores
ceramicos, en las terminales
del regulador

> Mejora la estabilidad
T del voltaje del
| S circuito
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\ Conecta los 3 cables de
! alimentacion del regulador

Cable 2 Cable 1
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Conecta el portapilas y el
w puente a negativo A%

Negativo (-)
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Gira el potenciometro y observa
% el movimiento del servomotor

+ /ANEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEEER H sEEEE mnnjpd mmk=

| EEEEE EEEEE EEgEE Nt 5 EENEE EEEdE EEANE NN
- - R1 RI— - R2 2 = =

suNyuEnEnsnEsnEnEnnnnannnSannns BRGNS

cEEREEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEENm EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEN B L

EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEm
L L L IlE‘ﬂlllﬂlll‘rllﬂ AEEEEEEEEEEEEEEEEEEgY .

Puente removible
il.;,llﬂ\Illlllllllllllll

EEEgEEEEEEEEEEEEEEEEEEE
AEEgEENlI EEEEEEEEEEEEE.

EEEpEER iEEEEEEEEEEEE '

EEN IIII. EER Euyd EEEE EEEEE EEEE

+ ANEEE EEEER A4
EEE EEEEE EEEESALUEENE EEEEE EEEEE EEEN [ 1 ]

@ 10 minutos | ——



