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Practica 20

Vehiculo robotizado dirigido
por ultrasonido HC-SR04 y
servo
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Sensor Ultrasonico
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Coloca puentes en Ias lineas de
voltaje de ambos extremos

(si tu protoboard es continua, omite este paso)
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! Coloca la Tarjeta Arduino
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“w Identifica las terminales

Recepcidn de datos

Pines Digitales Tierra (-) Transmision de
datos
A | | i

Pines Analogos Tierra (-) Alimentacion (+)
Entrada o salida »
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- Conecta la alimentacioén de la
tarjeta arduino

VIN
(H?D ;/

! EEEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEEER g EEEN \ HAEE EEEEE B
+ HENEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEEENR EEEE W
\

y A
EEE EEEEE !
HEEE EEEEER +

HAEE EEEEm
/

o w 2 e 5 < S 3 < 2 3 3 2
AHHEEEEESEESESESEEESEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEREEEEEEEEEyEEEEEEEEEEEENr
cEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEN EEEEEEE ENEEEEEEEEEEN
CHEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEN HEEEEEEEEEEEEEE.H
cCHENEEEEEEEEN ANEEEEEEEN UNEEEEEEEEEENS

N EENNEEEEEEEN ENEEEEEN HEAEEEEEEEEEEEE-

HEEEEENEN3 [

FAEEEEEEEEEEN |
ciEEEEEEEEEN AEEEEENc N
HINEEEEEEEEEN -.-..' EEEEEN>

I INEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEn
JIIlIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII L] ]
2

! HEEEE EEEEN EEEEE EEEEE |

+ HEHEEE EEEEE EEEEN llll 1] ]

/////;;sn“u>

Negativo

) 2 minutos TN Junior



\1|/ _—

- Conecta terminales D3 a positivo,
y D2 a negativo

! AEEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEER NEEN EEEEN EEEEEN EEEEE EEEEE '
+ HAAEEN EEEEN EEEEE EEEpE YEENN EEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEEEEm ¢
|

o w 2 e 5 < 3 3 < 2 3 8 2
AIIIIIIllllIIIIIIIIIIIIl!lIIllllIIIIIIIIIIIIIIII---IIIIIIIIIIIIIf
EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEECEEEEEEEEEEEEEEEEEEErT TYgEEEEEEEE' |
CHEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEREZ ~HEEEEENH
cHEEEEEEEEEEN ANEEEEEEED= -JNNEEme

PN EENNEEEEEEEN

EEEEENNEA WEEEE BN EEEE-
seeanan:BE HEBE ‘,ﬁ'

N FEEEEEEEEEEE
| cAENNNEEEEEEN EEEEEE S
° M T T T T T

T T R _:.Z~"'
S ity it it ke’ st Sk . - -...... I

! HHAEEE EEEEE EEE
+ ENEEE EEEEE EEN
y A

/

D3 D2

& ; EleCtr: njca
.\ ) 2 minutos o h Junior

\\L >




\ |/ =

- Conectamos el Driver Puente H
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El Puente H se usa para permitir a
un motor eléctrico girar en ambos

. Coloca el Puente
sentidos, avanzar y retroceder

respetando la posicion
este borne
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- Conectamos el regulador
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Conecta los 2 capacitores

. ceramicos, en las terminales
del regulador J—
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_ EleCtrs nica
2 minutos o b Junior




\ | / il
Conecta hacia negativo estas 4
' terminales del Puente H

Terminal 13 Te?inal 12
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Conecta estos 4 cables
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, Conecta los 3 cables de
. alimentacion del regulador
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Conecta 4 cables de las
., terminales de la Arduino al
Puente H
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Pega el servomotor a la

¢ Protoboard y conecta sus

Servo SG-90 te rm i n ales
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Terminal naranja: puente a D10 de grados definida
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. . Colocamos el Sensor Ultrasonico
Y sobre el Servomotor
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- Sensor Ultrasonico HC-SR04

- Este sensor cuenta con 4 terminales,
tierra, alimentacién, echo y trigger,
D13 D12 cuando esta conectado emite una onda
\ ultrasénica, que rebota en los
obstaculos y es recibida de vuelta por

Echo out Trig in el sensor para descodificarla y enviar
una senal a la tarjeta Arduino
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Conectamos los Jumper

Macho-Hembra del sensor
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Conectamos el primer
motoreductor

Cables del
Servo SG-90
VCC
. Trig

ll \ \abinn lnnnn BEPET S L EEE EEEEE
duEN /ENEgE SEEELN EEE EEEEE
A |

EEEEE EEEEE !
EEEEE SEEEE ¢

Il “ O LT

-"-I-IIII et

‘. i | < 81 l < 2 3 3
III EEgEAEE A I Y e AN N 1 N N T Y
AN NN N N N N v e
PSS (L O (6 N (N NN (N (N v I 1
IIC_- [ ) i iYEEEEENEEEE NN NN
) ARRAAAA I Il -

]
‘T"' llllllllllll!!ll!lla
: 5 ol :ew Illlllllllllllllu
lllllIll : S ‘ '..?ul B TN TN N N O O O
- | | " nonn

HC-SR04

-~

IIIIIIIIIIIIIG
IIIIIIIIIIIIV

= = = 7 -
EEEEE EEEEE EEEEE EemmE edef . I._m i I
EEEEE EEEEE EEEEE EEEEE EEERR _JEuEE ” \ IIII
y 4 A ¥

l‘lll EEEEE !
EEEEE EEEEE -+

Terminal 6

Terminal 3

2 minutos

EleCtrs nica
Junior



Conectamos el segundo
~ motoreductor
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Conecta el portapilas y el
puente d negat|VO Puente Negativo (-)
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